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Введение

Задача Введения — обосновать актуальность темы данной работы, т. е. объ-
яснить:

• Зачем написана эта работа ?

• Для кого написана эта работа ?

• Как структурно организован текст работы ?

• Какой материал помещен в основные структурные единицы работы ?

• Чем подкреплена данная работа: эксперименты, расчеты. . . ?
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Заключение

В данной работе освещены аспекты систем электронных расчетов в совре-
менном коммерческом банке с точки зрения:

• современного уровня банковских услуг;

• развития технической и информационной базы банков и их клиентов;

• технологии работы электронных банковских продуктов;

• безопасности проведения расчетов;

• возможностей и экономической целесообразности внедрения электрон-
ных розничных услуг в коммерческих банках.

Это, конечно, ПРИМЕР. — Заключение не должно пересказывать основ-
ной текст, — этого делать не надо.

В Заключении надо:

• перечислить, какие задачи из числа задач этой работы, сформулиро-
ванных в разделе «Постановка задачи», вами решены,

• сформулировать, какие выводы из этих результатов вами найдены и
обоснованы в основном тексте работы.
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Приложение A. Постановки задач численных экспери-

ментов

В этом приложении сформулированы планы экспериментального моделиро-
вания для следующих задач.

A.1 Задача 1 . . .

A.2 Задача 2 . . .
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Приложение B. Постановки задач численных экспери-

ментов

В этом приложении приведены графики и таблицы экспериментального мо-
делирования для следующих задач.

B.1 Опыт 1 . . .

B.2 Опыт 2 . . .
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Приложение C. Акты внедрения

В этом приложении приведены акты внедрения . . .

C.1 Акт 1 . . .

C.2 Акт 2 . . .

C.3 Акт 3 . . .
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